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ROBOTPROGRAMOZASI MEGOLDASOK
KOTOTTPALYAS MUVELETEKHEZ
ALPHACAM Robot / WORKNC Robot

A CAD/CAM megoldas 2-t6l 5-tengelyes megmun-
kalasig

A HEXAGON 2-t6l 5-tengelyes megmunkalas teriiletén piac-
vezeté CAD/CAM megoldasai robotcelldk programozasahoz
is tartalmaznak szimulaciés modult, ami Uj dimenzidkat nyit
meg a felhasznalok szamara. A Robot modul lehetSvé teszi a
igy biztositja az titk6zésmentes megmunkalast a specialis ro-
botfunkciok és végallasok figyelembevételével.

Az Autéipari fémmegmunkalas teriiletére a WORKNC Robot,
mig a Fa- és kéipari megmunkalasok és konturvagas esetében
az ALPHACAM Robot alkalmazas nyujt teljeskorii megoldast.

Egyszerii kezelhet&ség

A HEXAGON CAM megoldasainak tébb, mint 25 éves meg-
munkalasi tapasztalata segiti a mozgdaspalyak egyszer(i lét-
rehozasat - a grafikus felhasznaldi fellilet egyszer(i, gyors
és preciz programozast biztosit, amelynek eredményeként
Osszetett szerszdmpdlyak késziilnek barmilyen anyagtipus
tetszéleges szerszamgépen torténé megmunkalasahoz. Ez a
programozasi folyamat lehetévé teszi a megmunkalé cégek
szdmara, hogy teljeskoriien kihasznaljak a robotjaikban rejlé
lehet8ségeket.

Az lizemekben elérhetd berendezéseken minden (3-, 3+2-
vagy szimultan 5-tengelyes) megmunkalasi stratégia alkal-
mazhato a legkiilonfélébb megmunkaldsi igények kielégitésére,
mint példaul a maras, konturvagas, él hékezelés, hegesztés
vagy polirozas, stb...

Specialis kovetelmények
Napjainkban mar a marasi alkalmazasokon kiviil mas teriile-
teken is megoldasokat nyujtanak a CAM rendszerek.

A kivago-szerszam élének hdkezelése, amelyet altalaban kézzel
végeznek, automatizalhaté CAM vezérelt, NC mardgépekre
vagy robotokra szerelt lézerfejekkel.

A CAM megoldasok osszetett geometrikus alakzatokra (STL
halok vagy NURBS feliiletek) is képesek palyagérbét generalni,
ami testreszabhato lézer- vagy langhegesztési folyamatokra is.

Funkciok attekintése

Integralt modul

+ A cella valamennyi elemének kezelése
Utkdzés érzékelés és kezelés

Szingularitas érzékelés és kezelés

Kiegészit6 robot pozicid

Személyre szabott posztprocesszor minden alkalmazasi
teriiletre

A robot el6pozicionalasa az kezd6pontra
Elére meghatarozott fej orientacié
Kiegészits linearis vagy forgdtengely kezelés
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Gépkinematika

A Robot modul barmilyen tipust 4-tél 7 tengelyes robotot
képes vezérelni, ezen feliil az olyan kiegészit6 tengelyeket is
kezeli, mint a forgoasztalok, szanon mozgd robotok, 3 linearis
tengellyel szerelt portalok, stb...

Az integralt Robot modul lehetéséget nydjt a szerszampalyak
szimulaciojara és robotkinematika fligg6 szerkesztésére, igy
barmilyen tipusi robot programozéasidhoz alkalmazhato. A
Robot modul a CAM megoldas teljes szerszampalya stratégia
vélasztékat tamogatja megmunkalasi miiveletekhez, él héke-
zeléshez, hegesztéshez vagy polirozashoz.

Szimulacio

Az Osszetett robotmozgasok iitkozésvizsgalatdhoz sziikség
van a robotcella pontos CAD modelljére a kiilénb6z6 elemek,
mint példaul a robot, a szerszamvalto egység, az asztal vagy
mas megfogd késziilékek, a kiegészité tengelyek és a biztonsagi
sorompok kozotti esetleges litkdzések észlelése érdekében.

Palyaoptimalizalas — Szingularitas

A pélyagorbék szingularitasi problémakat idézhetnek eld a ro-
bot csukléiban és karjaiban. A Robot modul automatikusan
érzékeli a lehetséges szingularitashoz vezet6 feltételeket a pa-
lyagorbében és figyelmezteti a kezel6t, hogy az megtehesse a
sziikséges intézkedéseket.

Az alkalmazason belili szimulacié lehetévé teszi a robotmoz-
gasok optimalizalasat. A modul robot konfiguraciokat vagy
kiegészit$ poziciokat kinal fel az optimalis palyagorbe elérése
érdekében. A magas palyagorbe pontossag garantalja a lehetd
legjobb feliileti mindséget.

Kiilonboz6 cella miveletek vagy konfiguraciok

+ Szerszammal felszerelt robot: A szerszammal felszerelt
robotfej cella konfiguracio lehetévé teszi a megmunkalast
vagy szamos mas mlivelet végrehajtasat nagyon nagy és
nehéz alkatrészek esetén is. Ez a megoldas szerszamcse-
rélé egység segitségével lehetévé teszi a szerszam vagy
megmunkalé eszkdz cseréjét a robotfejen. Egyidejtileg
tobb szerszam is lehet a robotfejen befogva.

+  Alkatrész-mozgato robot: Ez a megoldas kisebb méretii
alkatrészek sorozatgyartasara javasolt a robot terhelhe-
t6ségi korlatai miatt. Ez a megoldas automatizalt cellak
vezérlését teszi lehetdvé, az alkatrészeket a szallitosza-
lagrol torténd leszedésétdl, a megmunkalason keresztiil
a szalagra torténd visszarakasig.

A robotok fajtai

A megoldas barmilyen markaju robothoz adaptélhaté. A
posztprocesszor, amely a gyartasi eljarasnak megfeleléen kon-
figuralhatd, olyan programkaédot hoz létre, amellyel barmilyen
tipusu robot vezérelhetd, és figyelembe veszi az 6sszes lehet-
séges paramétert kdszénhetSen a specidlis, az 6sszes vezérls-
hoz alkalmazhaté szimulatornak.
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